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1. Czs¢ ogolna.

1.1 Zakres roboét.

Zakres robot obejmuije:

— budowe linii kablowej NN zasilajcej sza¢ sterownicz przepompowni.

Szczegotowy zakres robot zostat ckoay w odndnej dokumentacji technicznej zasilania
przepompowniciekdw oraz w dtr dostawcy wdzen technologicznych przepompowni.

1.2 Roboty towarzyse.

Ustugi geodezyjne, nadzory jednostek eksplaaggh elementy infrastruktury, uzgodnienia
istniejacego uzbrojenia zleca we wtasnym zakresie Wykonavacswoj koszt.

1.3 Informacja o terenie.

Realizacja przedmiotowej inwestycji w ww. zakresielbyw& sic bedzie w terenie
o zabudowie jednorodzinnej i zagrodowej] oraztkiach rolnych. Uzbrojenie terenu wg
rozpoznania projektowego — mate.

1.4 Zabezpieczenie intereséw 0so6b trzecich.

Realizacja rob6t na dziatce Inwestora.

1.5 Ochronarodowiska.

Kablowe linie elektroenergetyczne nig szkodliwe dlasrodowiska. Niemniej Wykonawca
zobowhzany jest do zachowania ostnwsci w zakresie jego ochrony w rejonie
wykonywanych robot.

1.6 Warunki bezpiechstwa pracy.

Roboty winny by wykonywane przez pracownikdw posiagajch odpowiednie
kwalifikacje, przeszkolonych w zakresie bhp i ppprzy zachowaniu oddoych wymogéw
zawartych w [12] i [13].

1.7 Zaplecze.

Wykonawca zorganizuje je stosownie do potrzeb wasmym zakresie i na swoj koszt.

1.8 Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni.

Nie dotyczy — roboty na terenie przepompowni.



1.9 Kody CPV.

Kategoria 45112 Roboty ziemne.
Kategoria 45314 Instalowanie infrastruktury katp

1.10 Okrélenia podstawowe.

W odnagnym zakresie — jak w [2], i [16]

2. Wymagania dotycace zastosowanych materiatow i wyrobow.

Nalezy stosow@ materiaty dopuszczone do stosowania i oznhakowgoeie z [10] oraz

spetniagce wymagania odsaych norm:

— kable 0,6/1kV typu YKY zgodne z [9],

— ostony rurowe Arota, DVK zgodne z [4],

— uziomy t&mowe Fe-Zn zgodne z [8],

— folie ostrzegawcze kalandrowane, z uplastyczniori®@¥, koloru niebieskiego, grubo
min. 0,5 mm, szerokai min. 20 cm, zgodnie z [6],

— piasek do uktadania kabli w gruncie, zgodnie z [5],

— szafy sterownicze z okablowaniem pomp wg dtr dosyawkompleksowych
przepompowni,

— materiaty wg dokumentacji i dopuszczone do stos@av@znaczone CE).

3. Wymagania dotycace sprz:tu.

Wykonawca jest zobowrany do uywania takiego spezu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robot.

Wykonawca powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z n/w maszyn i spta:

— spawarka transformatorowa,

— zespot pgdotworczy 3 faz., przewmy 20 kVA,

— typowe elektronargzia do prac moniawych,

— narzdzia do prac ziemnych, wykopow.

4. Wymagania dotycacesrodkow transportu.

Stosowany spkz nie mae niekorzystnie wptyw@na jaké¢ wykonywanych roboét, natomiast
powinien gwarantowa prowadzenia robét zgodnie z dokumergapjojektows, ST oraz
harmonogramem realizacyjnym

Wykonawca powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z n/wrodkéw transportu:

— samochod dostawczy,



5. Wymagania dotycace wykonania robot.

Przed przysipieniem do wykopow rowow kablowych najedokon& wytyczenia ich tras

przez staby geodezyjne.

— Rowy kablowe — zgodnie z [1], [2]
Rowy kablowe wykonywarecznie. Gébokas¢ rowu winna wynosi nie mniej nk 0,8m),
a szerokéc dna 0,4m.

— Uktadanie kabli — zgodnie z [1], [2]
Roboty zwiazane z uktadaniem kabli mg@dpy¢ realizowane, gdy temperatura otoczenia
jest wiksza od BC. Kable uktadaneddla na 10cm podsypce piasku, przysypane 10cm
warstwg piasku i 15cm warsty gruntu rodzimego, przykrytego feliostrzegawcz
Odlegtai¢ folii od kabla (rury ostonowej) winna wyndsico najmniej 25cm. Grunt
w zasypywanym wykopie nalg zagszcz& warstwami co najmniej 20cm (przy
wskazniku zagszczenia min. 0,85).

— Wykonanie uziemienia
Przewidziano wykonanie uziemienia lokalnego w reggoprzepompowni, z 2 rur stal.-
ocynk. @32 paiczonych téma stal.-ocynk 30x4.

— Skrzyzowania z elementami infrastruktury, wyk@na rurach ostonowych DVK.

— Oznaczniki kablowe.
Na kaicach kabla umigi¢ trwate oznaczniki, zgodnie z [2].
— Odlegtaci.
Odlegtaici kabli od innych urzdzex przy skrzyowaniach z nimi &dz zblizeniach nie
powinny by mniejsze od ok&onych w tablicach 1,2 zamieszczonych w [2].
Roboty montaowe instalacji szaf sterowniczych oraz zasilanahezpieczenia, sterowania,
sygnalizacji, blokad zespotéw pompowych wykongwagodnie z dokumentacjechniczno-
ruchowy dostawcy kompleksowych przepompowni.

6. Badania.

6.1 Badania w czasie wykonywania robot.

W czasie wykonywania i po zakczeniu roboét naley sprawdzé:

— gkebokads¢ utozenia kabla,

— grubas¢ podsypki piaskowej pod i nad kablem,

— odlegta¢ folii ostrzegawczej od kabla,

— stopier zag:szczenia gruntu i rozplantowania nadmiaru ziemi.

Ponadto przed zasypaniem rowu sprawdeiagtos¢ zyt kabla oraz wykona pomiar
rezystancji izolacji. Wyniki pomiarow powinny odp@da okreslonym w [2]. Naley
rowniez wykona& pomiar rezystancji uziemienia.

W instalacjach zasilania silnikbw pomp wykénpomiary m.in.: stanu izolacji obwodow
sitowych i sterowniczych, ochrony przeciwpgeaiowej, cagtosci przewodow ochronnych,
wytacznikédw ochronnych rnicowo-padowych, rezystancji uziemiania przewodu PE,
zgodnie z wymogami PN-IEC-60364-6-61 i amanych.



6.2 Badania po wykonaniu roboét.

W przypadku zadawalkggych wynikow pomiaréw i badawykonanych w trakcie robot
Inwestor mae na wniosek Wykonawcy wyrd@zizgod: na niewykonywanie badapo
zakaiczeniu robot.

Po zakaczeniu rob6t montawych przeprowadziproby funkcjonalne uedlzeh i aparatury
oraz sygnalizacji i blokad.

7. Obmiar rob6t.

Ogolne wymagania podano w [15].
Obmiaru robét dokortaw oparciu o dokumentagprojektows i ewentualne ustalenia wynikite
w trakcie robot, akceptowane przez Inwestora.

8. Odbior robot.

Przy przekazywaniu wykonanych robot do eksploatdijkonawca winien dostarczy
Zamawiajcemu:

— dokumentagj projektows — powykonawca-,
— dokumentag powykonawcz — geodezyja,
— protokoty z pomiarow,

— protokoty odbioru robot zanikowych,

— aprobaty techniczne, certyfikaty, atesty itp. zssteanych urgdzen, materiatdw,
prefabrykatow i ospegu.

9. Podstawa ptatndci.

Ogolne wymagania dotyaeze podstawy ptatrsai podane sw OST [15] ,Warunki ogdine”.

10. Przepisy zwazane.

10.1 Normy.

[1] PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaeyinie kablowe.
Projektowanie i budowa.

[2] N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizaeyjnie kablowe.
Projektowanie i budowa.

[3] PN-IEC-60364 Instalacje elektryczne w obiektécidowlanych
(odna@ne arkusze w obowzujacym zakresie).

[4] PN-EN-50086-2-4 Ostony rurowe przeznaczonekladania w ziemi.

[5] PN-EN-13242:2004 Kruszywa mineralne — piasek.

[6] PN-C-89269:1997 Folia kalantrowana.

[8] PN-76/H-92325 Bednarka stalowa ocynkowana

[9] PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne naq¢wio,6/1 kV,

0go0lne wymagania i badania.



10.2 Inne dokumenty.

[10] Rozporadzenie Min. Gospodarki z dnnia 15.12.2005
w sprawie zasadniczych wymagdla sprztu elektrycznego
/Dz. U. nr 259 poz. 2172/,
[11] Ustawa ,Prawo budowlane” — tekst ujednolicony
[12] Rozporadzenie Min. Gospodarki z dn. 17.09.1999 w sprawezpeczéastwa i
higieny pracy przy urkgzeniach i instalacjach energetycznych /Dz. U.hp8z. 912/,
[13] Rozporadzenie Min. Infrastruktury z dn. 06.02.2003 w spgw
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania robét idaych
(Dz. U. nr 47 poz. 401),
[14] Rozporadzenie Min. Infrastruktury z dn. 23.06.2003 w spew
informacji dotycacej bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz ,planu bioz” /Dz. U. nr
120 poz. 1126/.

10.3 Oqolne specyfikacje techniczne.

OST opracowane przez Brawy Zaktad Ddwiadczalny Budownictwa Drogowego i
Mostowego Sp. z 0.0. w Warszawie.
[15] D-M-00.00.00 Wymagania ogolne,
[16] D-01-03-02 Budowa i przebudowa kablowych linii
energetycznych przy przebudowie i budowie drog.



